LEMLT
GEMU 1242

Elektrischer Stellungsriickmelder

Merkmale

+ Feldbusanbindung AS-Interface und DeviceNet (optional)
+ Kommunikations- und Programmierschnittstelle 10-Link

+ Einstellbare Endlagentoleranzen

+ Speed™” Funktion fiir schnelle Montage und Initialisierung
+ Weitsicht-Stellungsanzeige durch LEDs

+ Adaptierbar auf GEMU Ventile oder Fremdantriebe

+ Endlagenprogrammierung vor Ort oder extern tiber
Programmiereingang

Beschreibung

Der Stellungsriickmelder GEMU 1242 ist fiir die Montage auf pneumatisch betétigte Antriebe geeignet. Die Position der Ventil-
spindel wird durch die spielfreie und kraftschliissige Adaption zuverladssig elektronisch erfasst und ausgewertet. Intelligente mi-
kroprozessorgesteuerte Funktionen erleichtern die Inbetriebnahme und unterstiitzen im Betrieb. Die aktuelle Stellung des Ven-
tils wird iiber Weitsicht-LEDs angezeigt und iiber elektrische Signale zuriickgemeldet. GEMU 1242 wurde speziell fiir Ventile mit
einem Hub von 2 bis 75 mm konstruiert.

Technische Details

+ Umgebungstemperatur: 0 bis 60 °C

+ Messbereich linear: 2 bis 75 mm

+ Messbereich radial: 0 bis 90°

+ Versorgungsspannungen: 24V DC

+ Schutzart: IP 67

+ Elektrische Anschlussarten: M12-Stecker

+ Kommunikationsarten: AS-Interface | DeviceNet | 10-Link

+ Konformitidten: ATEX|CSAI|EAC I ETL Listed C US| IECEx | NEC 500

Technische Angaben abhéangig von der jeweiligen Konfiguration

Weitere Informationen

. @ I0-Link Webcode: GW-1242 iEl""'. ?ﬁﬁ?

@ EAL 2



Produktlinie

Produktlinie

Messbereich linear

GEMU 1240
5 bis 75 mm

5 bis 75 mm

GEMU 1241

GEMU 1242
2 bis 75 mm

Messbereich radial

0-90°

0-90°

Umgebungstemperatur

0 bis 60 °C

0 bis 60 °C

0 bis 60 °C

Optische Stellungsanzeigen

Mechanisch

Vor-Ort-LED

Weitsicht-LED

Elektrische Anschlussarten

Kabelverschraubungen

Steckverbindungen

Schalterarten

Mikroschalter

2-Draht-Naherungsschalter
(NAMUR)

3-Draht-Naherungsschalter

Kommunikationsarten

AS-Interface

DeviceNet

10-Link

Versorgungsspannung

24V DC

250 VAC

8VvDC

Konformitaten

ATEX

CSA

EAC

ETL Listed C US

IECEx

NEC 500

GEMU 1242
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Produktbeschreibung

Produktbeschreibung

BaugroRe 1, 50 mm

BaugroRe 2, 75 mm

Gehdauseoberteil Standardversion:

PC

PC

Gehéauseunterteil

Aluminium eloxiert oder VA

PPS

Elektrischer Anschluss

Gewindestlick: VA
Einsatz: PA

Gewindestiick: PPS oder VA
Einsatz: PA

Adaptionsstiick

VA

VA

Anbausatz, ventilspezifisch

Materialien ventilspezifisch

Materialien ventilspezifisch

Dichtelemente

EPDM und NBR

NBR

Www.gemu-group.com
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Produktbeschreibung

Status-LEDs

Zusétzlich zur elektrischen Stellungsriickmeldung und Fehlerauswertung erfolgt eine optische Signalisierung mittels von oben
sichtbaren LEDs sowie einer Weitsicht-LED.

Ausfiihrung 24 V / AS-Interface / 10-Link

Ausfiihrung DeviceNet

CLOSED griin orange Prozessventil in Stellung ZU

ERROR rot rot Error

OPEN orange griin Prozessventil in Stellung AUF

Weitsicht-LED grin orange Prozessventil in Stellung ZU
orange grun Prozessventil in Stellung AUF

grin / orange
alternierend

grun / orange
alternierend

Programmiermodus

blinkt orange blinkt orange Fehler
PWR/FAULT grun Power on
(24 V-Ausfiihrung, Code 000) rot Versorgungsspannung zu ge-
ring
PWR/FAULT grin Kommunikation aktiv
(ASi-Ausfiihrung, rot Kommunikationsfehler /
Code A2, A3, A4) Adresse 0
blinkt rot Geratefehler
PWR/FAULT grun SIO Betrieb
(0-Link-Ausfiihrung, Code I0L) blinkt griin Kommunikation aktiv
rot Kommunikationsfehler oder
Versorgungsspannung zu ge-
ring
MNS blinkt griin Kommunikationsbereit
(DeviceNet-Ausfiihrung, Code griin Kommunikation aktiv
DN) blinkt rot Kommunikationsfehler
rot Kommunikationsfehler, Gerat

hat sich eigenstandig vom Bus
genommen

1) Option
Code 00: ohne

2) Option

Code 40: invertierte LED-Riickmeldungen

Bestellcodes siehe Kapitel ,Bestelldaten”
% Die Blinkcodes der PWR/FAULT LED sind nach AS-Interface spezifiziert und geben Riickmeldung {iber den Status der AS-Inter-

face-Kommunikation.

“ Die Blinkcodes der MNS LED sind nach DeviceNet spezifiziert und geben Riickmeldung iiber den Status der DeviceNet-Kom-

munikation.

GEMU 1242
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GEMU CONEXO

GEMU CONEXO

Das Zusammenspiel von Ventilkomponenten, die mit RFID-Chips versehen sind, und eine dazugehdrige IT-Infrastruktur, erhéht
aktiv die Prozesssicherheit.

- -
—_—

Jedes Ventil und jede relevante Ventilkomponente, wie Kérper, Antrieb, Membrane und sogar Automatisierungskomponenten,
sind durch Serialisierung eindeutig riickverfolgbar und anhand des RFID-Readers, dem CONEXO Pen, auslesbar. Die auf mobilen
Endgeraten installierbare CONEXO App erleichtert und verbessert den Prozess der ,Installationqualification”, macht den War-
tungsprozess transparenter und besser dokumentierbar. Der Wartungsmonteur wird aktiv durch den Wartungsplan gefiihrt und
hat alle dem Ventil zugeordneten Informationen wie Werkszeugnisse, Priiffdokumentationen und Wartungshistorien direkt ver-
fligbar. Mit dem CONEXO Portal als zentrales Element lassen sich samtliche Daten sammeln, verwalten und weiterverarbeiten.

Weitere Informationen zu GEMU CONEXO finden Sie auf:
WWW.gemu-group.com/conexo

Bestellung
GEMU Conexo muss separat mit der Bestelloption ,CONEXO" bestellt werden.
Anbringung des RFID-Chips (1)
Baugrofe 1, 50 mm Baugréfie 2, 75 mm

www.gemu-group.com 5/26 GEMU 1242
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Verfligharkeiten

Verfiigbharkeiten
BaugroBle 1, BaugroBle 2,
50 mm 75 mm
Gehausewerkstoff " 01 - X
07 X =
14 X =
Elektrischer Anschluss? 01 X X
02 X2 X2
Sonderausfiihrung X X X9
Y X x4
1) Gehausewerkstoff
Code 01: Unterteil PPS, Oberteil PC
Code 07: Unterteil Edelstahl, Oberteil PC
Code 14: Unterteil Aluminium, Oberteil PC
2) Elektrischer Anschluss
Code 01: M12 Einbaustecker, 5-polig
Code 02: M12 Einbaustecker, 8-polig
% Nur bei 24 V / 10-Link (Code 000)
* Auf Anfrage
GEMU 1242 6/26 www.gemu-group.com



Funktionstiibersicht

Funktionsiibersicht

Optische Weitsicht Stellungsanzeige

>

Deaktivierung
Weitsicht-Stellungsanzeige

>

>

>

Vor-Ort Programmierung

Deaktivierung Vor-Ort Programmierung

Stellungsriickmeldung Position Auf

Stellungsriickmeldung Position Zu

Riickmeldung Betriebsmodus

Lokalisierungsfunktion

Invertierung der LED-Farben

Invertierung der Riickmeldungen

Schaltpunkteinstellung (Toleranz)

X X X X X | X X X | X

Einstellung Alarm Hubreduzierung

Riickmeldung Alarm Hubreduzierung

>

Rickmeldung Programmierpositionen

Rickmeldung aktuelle Positionen

Rickmeldung interner Fehler

Riickmeldung Sensorfehler

Riickmeldung Programmierfehler

X X X

X X X X X X X X X X X X X X|X X

Riickmeldung Ubertemperatur

Zahler Powerfail

Zahler Power on

Programmierzahler

Zahler Programmierfehler

Zahler Sensorfehler

Zahler Ubertemperatur

Zykluszahler (kundenseitig)

X

Gesamtzykluszahler

X

Default

X X X XXX X X X X X X X X|X X X X X X X X X X/ X X

Uber
DeviceNet

Www.gemu-group.com
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Bestelldaten

Bestelldaten

Die Bestelldaten stellen eine Ubersicht der Standard-Konfigurationen dar.
Vor Bestellung die Verfligbarkeit prifen. Weitere Konfigurationen auf Anfrage.

Hinweis: Fiir die Montage ist ein ventilspezifischer Anbausatz notwendig. Fir die Auslegung des Anbausatzes miissen Ventiltyp,
Nennweite, Steuerfunktion und AntriebsgréfRe angegeben werden.

Bestellcodes
1Typ Code 6 Elektrischer Anschluss Code ‘
‘ Elektrischer Stellungsriickmelder ‘ 1242 M12 Einbaustecker, 8-polig ‘ 02
2 Feldbus Code 7 Option Code ‘
ohne, 24 V Version, mit |0-Link 000 ohne 00
AS-Interface, 31 Slaves, 4E/4A A2 invertierte LED-Riickmeldungen 40
AS-Interface, 62 Slaves, 4E/3A A3
8 Schalter Code
AS-Interface, 62 Slaves, 8E/8A A4 —Q
Elektronik EO
DeviceNet DN
9 Anschlussplan Code
3 Zubehor Code i ‘
= M12 Einbaustecker, 5-polig 01
Zubehor Z
M12 Einbaustecker, 8-polig 02
4 Gehausewerkstoff Code -
- - 10 Weggeberausfiihrung Code ‘
Unterteil PPS, Oberteil PC 01
. . Potentiometer 50 mm Lange 050
Unterteil Edelstahl, Oberteil PC 07
. o . Potentiometer 75 mm Lange 075
Unterteil Aluminium, Oberteil PC 14
11 Sonderausfiihrun Code
5 Funktion Code Q
Stellungsriickmeldung Auf/Zu 00 onne
NEC 500 und UL-/CSA-Zulassung Y
6 Elektrischer Anschluss Code ATEX(2014/34/EU), IECEX X
M12 Einbaustecker, 5-polig 01
Bestellbeispiel
Bestelloption Code Beschreibung
1 Typ 1242 Elektrischer Stellungsriickmelder
2 Feldbus 000 ohne, 24 V Version, mit 10-Link
3 Zubehor YA Zubehor
4 Gehausewerkstoff 14 Unterteil Aluminium, Oberteil PC
5 Funktion 00 Stellungsriickmeldung Auf/Zu
6 Elektrischer Anschluss 01 M12 Einbaustecker, 5-polig
7 Option 00 ohne
8 Schalter EO Elektronik
9 Anschlussplan 01 M12 Einbaustecker, 5-polig
10 Weggeberausfiihrung 050 Potentiometer 50 mm Lange
11 Sonderausfiihrung ohne
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Technische Daten

Technische Daten

Temperatur

Umgebungstemperatur:

Lagertemperatur:

0—60°C

-10—70°C

Produktkonformitaten

EMV-Richtlinie:

Explosionsschutz:

Kennzeichnung ATEX:

Kennzeichnung IECEx:

Kennzeichnung NEC:

Zulassungen:

2014/30/EU

Angewandte Normen:

Storaussendung EN 61000-6-3

Storfestigkeit EN 61000-6-2
Storaussendung EN 61000-6-3

Storfestigkeit EN 61000-6-2
Storaussendung gemal AS-Interface Spec. 3.0
Storfestigkeit gemal AS-Interface Spec. 3.0
Storaussendung / EN 62026-2:2013 + A1:2019
Storfestigkeit

Storaussendung EN 61000-6-3

Storfestigkeit EN 61000-6-2

ATEX (2014/34/EU) und |IECEX, Bestellcode Sonderausfiihrung X
NEC 500 (ISA 12.12.01), Bestellcode Sonderausfiihrung Y

Gas: & 11 3G Exec nC1IC T4 Ge X
Staub: € 11 3D Ex tc IlIC T80°C Dc X

Gas: & ExecnC1IC T4 Ge
Staub: € Ex tc I1IC T80°C Dc
Zertifikat: IECEx IBE 18.0029 X

Class |, Division Il, Groups C & D, T4

Feldbus / =
Kommunikation

Weggeberausfiih-
rung 050: AS-In-
terface Zertifikat
Nr. 125602

Weggeberausfiih-
rung 075: AS-In-
terface Zertifikat
Nr. 125602

Weggeberausfiih-
rung 050: 10-Link
Spezifikation V
1.1
Weggeberausfiih-
rung 075: 10-Link
Spezifikation V
1.1

WWWw.gemu-group.com
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Technische Daten

SIL: Produktbeschreibung: Elektrischer Stellungsriickmelder GEMU 1242
Geratetyp: B
Giiltige Software-Version: V1.1.X.X
Sicherheitsfunktion: Der ausfallsichere Zustand ist definiert als High (24 V DC)

Signal an Pin 4 (Gerateausfiihrung 24 V 10-Link), wenn die
aktuelle Position des integrierten Wegmesssystems klei-
ner ist als Schaltpunkt ZU (Werkseinstellung 12 %).

HFT (Hardware Failure Tolerance): 0

MTTR (Mean time to restoration): 24 Stunden

MTBF (Mean Time Between Failures): 232 Jahre

weitere Informationen, siehe SIL Sicherheitshandbuch

GEMU 1242 10/ 26 WWw.gemu-group.com



Technische Daten

Mechanische Daten

Einbaulage: beliebig

Gewicht:
Aluminium: 320 g 4204
Edelstahl: 600 g

Schutzart: IP 67
NEMA 4X (UL 61010-1, UL 50E), nur als Sonderausfiihrung Code Y verfiigbar

Weggeber:
Mindesthub: 2 mm 5mm
Maximalhub: 46 mm 75 mm
Hysterese: 0,2 mm 0,5mm
Genauigkeit: 0,2 % Full Scale
Elektrische Daten

Elektrische Anschlussart: 1 x 5-poliger M12-Geratestecker (A-kodiert)
1 x 8-poliger M12 Geratestecker (A-kodiert)

Versorgungsspannung: 24V DC (18 bis 30 V DC) (gemaf I0-Link Spezifikationen)
26,5 bis 31,6 V DC (gemaR AS-Interface Spezifikationen)
11 bis 25 V DC (gemaR DeviceNet Spezifikationen)

Stromaufnahme: ‘ ‘
typ. 40 MA typ. 50 mA typ. 30 mA |
Einschaltdauer: 100 % ED
Schutzklasse: 11
Verpolschutz: ja
Leitungsabsicherung: 630 mA mitteltrage, bei Bestelllcode Feldbus 000
Schaltcharakteristik:
Hub % ,
100%
Schaltpunkt "Auf" /
A N
Schalthysterese I I
| |
i i
I i
Schalthysterese I i
pap 1
Schaltpunkt "Zu" (e, L L L >
i I | | ! t/ms
Schaltausgang "Auf"  aktiv \ ! i :
i I [ |
inaktiv i ‘ ! : : td1: Signalverzégerung
| T ¢ - > td2: Signalverzégerung
) ! td td ! |t ta: Signalabstand
Schaltausgang "Zu" aktiv A | ! . ‘i
| | '
inaktiv ! ! : i
m ﬁ ‘;E; t/ms

Schaltpunkte: In Prozentangaben vom programmierten Hub, bezogen auf die untere Endlage (0%)
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Abmessungen

Schaltpunkte:
Werkseinstellung Schaltpunkt ZU 12 % 12 %
Werkseinstellung Schaltpunkt AUF 25 % 25 %
min. Schaltpunkt ZU 0,8 mm 2 mm
min. Schaltpunkt AUF 0,5mm 1,25 mm
Sind die prozentualen Schaltpunkte in Abhangigkeit vom programmierten Hub kleiner als die zulds-
sigen min. Schaltpunkte gelten automatisch die min. Schaltpunkte.
Abmessungen

BaugroBe 1
@57

©
(0]
E o ﬂﬂﬂm q
SW 20 bei Anbausatz M12x1, x L L}
X=9mm
SW 24 bei Anbausatz M16x1,
x=11mm
abhangig von verwendetem Ventil 47 16,6
Male in mm
BaugrofBe 2
v @90 <
A, |
N —
i
x e
SW 20 bei Anbausatz M12x1, ﬂ
X =9 mm / T
SW 24 bei Anbausatz M16x1, 86,5 19
x=11mm
abhéngig von verwendetem Ventil
MaRe in mm

GEMU 1242 12/26
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Elektrischer Anschluss

Elektrischer Anschluss

24 V / 10-Link, Bestelloption Feldbus Code 000, Elektrischer Anschluss Code 01
Pin-Belegung

Uv, 24 V DC, Versorgungsspannung

24V DC, Ausgang Endlage Auf

U, GND

24 V DC, Ausgang Endlage Zu, C/Q I0-Link
24V DC, Programmiereingang

a b w N =

Pin 5 ist Highaktiv. Bei Nichtbenutzung auf GND legen oder offen lassen.

Eingange (Pin 5)
Eingangsimpedanz: min. 27 kQ
Eingangsspannung: max. 30V DC
High-Pegel: >18V DC
Low-Pegel: <5VDC
Ausgange (Pin 2, 4)
Interne Beschaltung: U+
HS PNP
Qut
LS NPN
GND
Push-Pull
Max. Schaltstrom: +100 mA

Max. Spannungsabfall
Vdrop:

Schaltspannung:

3V DC bei 100 mA

+U, - V4, PUsh high
U, + Vo pull low

WWWw.gemu-group.com
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Elektrischer Anschluss

24 V / 10-Link, Bestelloption Feldbus Code 000, Elektrischer Anschluss Code 02
Pin-Belegung

Uv, 24 V DC, Versorgungsspannung

24V DC, Ausgang Endlage Auf

U, GND

24 V DC, Ausgang Endlage Zu

24V DC, Programmiereingang

n.c.

24 V DC, Fehlerausgang

0 N o g WwN| =

n.c.

Pin 5 ist Highaktiv. Bei Nichtbenutzung auf GND legen oder offen lassen.
Uber Pin 7 (Fehlerausgang) werden folgende Fehler signalisiert: Sensorfehler, Pneumatischer Fehler, Programmierfehler, Interner Fehler

Eingange (Pin 5)

Eingangsimpedanz:
Eingangsspannung:
High-Pegel:
Low-Pegel:

Ausgange (Pin 2, 4)

Interne Beschaltung:

Max. Schaltstrom:

Max. Spannungsabfall
Vdrop:

Schaltspannung:

min. 27 kQ
max. 30V DC
>18V DC

=5VDC

U+

HS PNP
Qut

LS NPN

GND
Push-Pull

+100 mA

3V DC bei 100 mA

+U, - Vo, PUsh high
U, + Vo pull low

GEMU 1242
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Elektrischer Anschluss

AS-Interface, Bestelloption Feldbus, Code A2, A3, A4
Pin-Belegung

AS-Interface +

AS-Interface -

n.c.

g WO N =

Potentialausgleich mittels vormontiertem Erdungsset durchfiihren.
Kundenseitig Litze gelb/griin HO7 V-K 4,0 anschlieRen.
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Elektrischer Anschluss

DeviceNet, Bestelloption Feldbus, Code DN
Pin-Belegung

Schirm
V+

CAN_H
CAN_L

g O N =
<
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Spezifische Daten 10-Link

Spezifische Daten 10-Link

Physik 2 (3-Leiter-Technologie)

Physik:
Port-Konfiguration:
Ubertragungsrate:
Frametyp im Operate:
Min. cycle time:
Vendor-ID:
Device-ID:
Product-ID:

ISDU Unterstiitzung:
SIO Betrieb:

10-Link Spezifikation:

Prozessdaten

Device - Master

1242 10-LINK

Valve position Open

0 - Process valve not in Open position

1 - Process valve in Open position

Valve position Close

0 — Process valve not in Closed position

1 - Process valve in Closed position

Programing mode

0 - Normal operation

1 - Programing mode

Master — Device

Programing mode

0 - Normal operation

1 - Programing mode

Locate

0 - Off

1-0n

Hinweis 10 Link: I0DD-Dateien kdnnen iber Hyperlink https://ioddfinder.io-link.com/
%200der%20www.gemu-group.com , https://ioddfinder.io-link.com oder www.gemu-group.com
heruntergeladen werden .

WWWw.gemu-group.com
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Spezifische Daten 10-Link

Parameteriibersicht

Alle 10-Link Parameter die Sub-Indizes enthalten, kdnnen tiber den Sub-Index 0 auch gebiindelt angesprochen werden.

0x10 0 ro Vendor Name 6 byte StringT GEMUE -
0x12 0 ro Product Name 13 byte StringT 4242 10-Link -
0x13 0 ro Product ID 8 byte |StringT 4242 |10-LINK -
0x15 0 ro Serial number 9 byte |StringT |0 — 4294967296 =
0x16 0 ro Hardware Revision 8 byte |StringT  Rev. xx =
0x17 0 ro Firmware Revision 10 byte 'StringT ~ V X.X.X.X =
0x50 1 rw Inversion of LED colours 1 bit Boolean 0 0 = standard
1 =inversed
2 rw Inversion of feedback si- | 1bit 'Boolean 0 0 = standard
gnals 1 =inversed
3 rw Function of high visibility = 3 bit UlntegerT 3 0 = off
1 = open/closed (33 %)
2 = open/closed (66 %)
3 = open/closed (100 %)
4 rw Programming mode 1 bit Boolean |0 0 = automatic
1 = manual
5 rw On site programming 1 bit Boolean 0 0 = enabled
1 = disabled
6 rw Inversion of outputs 1 bit Boolean |0 0 = standard
1 =inversed
0x51 1 rw Switch Point OPEN re- 8 bit UlntegerT 25 % 3%-97%
quest
2 rw Switch Point CLOSED re- = 8 bit UlntegerT 12 % 3%-97%
quest
3 ro Switch Point OPEN real 8 bit |UlntegerT 25 % Anzeige der Werte 3 % - 97
%
4 ro Switch Point CLOSED real = 8 bit UlntegerT 12 % Anzeige der Werte 3 % - 97
%
0x52 1 rw Alarm Stroke reduction 4 bit UlntegerT 1 0 = disabled
OPEN 1 = 25 % of Switch Point
2 =50 % of Switch Point
3 =75 % of Switch Point
2 rw Alarm Stroke reduction 4 bit  UlntegerT 1 0 = disabled
CLOSED 1 =25 % of Switch Point
2 =50 % of Switch Point
3 =75 % of Switch Point
3 rw Alarm opening time 8 bit |UlntegerT 0 0 = disabled
1-255s
4 rw Alarm closing time 8 bit UlntegerT 0 0 = disabled
1-255s
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Spezifische Daten 10-Link

5 rw Valve type 8 bit UlntegerT 0 0 = unknown
1 =normaly closed
2 = normaly open
0x53 1 ro Programmed position 16 bit |UlntegerT |0 Anzeige von Zahlenwerten
OPEN 0-4092
2 ro Programmed position 16 bit |UlntegerT |0
CLOSED
3 ro Programmed position 16 bit UlntegerT 0
STROKE
0x54 1 ro Last position OPEN 16 bit UlntegerT 0
2 ro Last position CLOSED 16 bit |UlntegerT |0
3 ro Last position STROKE 16 bit UlntegerT 0
0x56 1 rw Valve cycles user 24 bit UlntegerT |0 Zurlcksetzbar auf 0,
Anzeige von Zahlenwerten
0-16777215
2 ro Valve cycles total 24 bit UlntegerT 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-16777215
0x57 1 ro Counter Powerfail 16 bit |UlntegerT |0 Anzeige von Zahlenwerten
2 ro Counter Power on 16 bit UlntegerT 0 0-65535
3 ro Counter Programming 16 bit UlntegerT 0
4 ro Counter Sensor 16 bit UlntegerT 0
calibration
5 ro Counter Prog error no 16 bit UlntegerT 0
stroke
6 ro Counter Prog error less 16 bit |UlntegerT |0
stroke
7 ro Counter Prog error after 16 bit UlntegerT 0
sensor error
11 ro Counter Sensor error 16 bit UlntegerT 0
OPEN
12 ro Counter Sensor error CLO- 16 bit UlntegerT 0
SED
16 ro Counter Over temperature 16 bit UlntegerT |0
0x60 ro Actual AD-value 16 bit |UlntegerT |0 Anzeige von Zahlenwerten
0-4092

WWWw.gemu-group.com
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Spezifische Daten AS-Interface

Events

Internal error 0x8CA2 Error Appear / Disappear
Sensor error in position OPEN 0x8CA4 Error Appear / Disappear
Sensor error in position CLOSED 0x8CA5 Error Appear / Disappear
Programming error with no stroke 0x8CA6 Error Appear / Disappear
Programming error with to less stroke 0x8CA7 Error Appear / Disappear
Programming error after sensor error 0x8CA8 Error Appear / Disappear
Not calibrated 0x8CA9 Error Appear / Disappear
Stroke reduction OPEN 0x8CB5 Warning Appear / Disappear
Stroke reduction CLOSED 0x8CB6 Warning Appear / Disappear
Parameter value out of Range 0x8DEO Notification Single Shot
Parameter value changed 0x8DET1 Notification Single Shot

Spezifische Daten AS-Interface

AS-Interface Spezifikation 3.0; max. 31 Slaves 3.0; max. 62 Slaves 3.0; max. 62 Slaves
AS-Interface Profil S 7.F.E (4E/4A) S 7.AE (4E/3A) S 7.A.A (8E/8A)
E/A Konfiguration 7 7 7
ID-Code F A A
ID2-Code E E A
AS-Interface Zulassung Baugroe 1: AS-Interface Zertifikat Nr. 125602
Eingange
DIO 0 Anzeige Position AUF X X X |0 = Prozessventil nicht in Stellung AUF
1 = Prozessventil in Stellung AUF
DI1 0 Anzeige Position ZU X X X 0= Prozessventil nicht in Stellung ZU
1 = Prozessventil in Stellung ZU
DI2 0 Anzeige Betriebsmodus X X X 0 =Normalbetrieb
1 = Programmiermodus
DI3 0 Fehler 2 X X X |siehe Fehlerauswertungen
Dl4 0 Fehler 3 - - X
DI5 0 Fehler 4 - - X
DI6, nicht verwendet - - X
DI7
PF 0 ‘Fehler 1 X X X |siehe Fehlerauswertungen
Ausgange
DOO0, nicht verwendet X X X
DO1
DO2 0 Slave in Programmiermodus setzen X X X 0 =Normalbetrieb
1 = Programmiermodus
DO3 0 Programmiermodus X - - 0 =manuelle Programmierung
1 = automatische Programmierung
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Spezifische Daten DeviceNet

0 Funktion Weitsicht Stellungsanzeige > > 0 = aktiviert
1 = deaktiviert
D04 0 Invertierung der Riickmeldung - - 0 = Standard
1 = invertiert
DO5 0 Invertierung der LED-Farben - - 0 = Standard
1 = invertiert
D06 0 Lokalisierungsfunktion - - 0 = deaktiviert
1 = aktiviert
DO7 0 Vor-Ort-Programmierung > = 0 = zulassig
1 = gesperrt

Spezifische Daten DeviceNet

Allgemeine Daten

Kommunikationsarten:

Funktion, Polling, Change of state, Cyclic, Bit strobe

1h 1h 1h Vendor ID 869
2h Product Type 43
3h Product Code 1242
4h Rev. 22"
5h Status Geratestatus entsprechend DeviceNet-Spezifikationen
6h Series No. Fortlaufende Seriennummer
7h Name 1242 DN position indicator

1) EDS-Datei gemaR Revisionsstand des Gerétes verwenden

Hinweis: EDS-Dateien von www.gemu-group.com herunterladen

Netztopologie DeviceNet-System

Zur Vermeidung von Stérungen wird die Hauptleitung (Trunk-cable) beidseitig mit Widerstanden abgeschlossen. Die Stichleitun-

gen (Drop-cable) bendtigen keinen Busabschluss.

V+
V- [
CAN H I
- 120 Q 120 Q
174 W 174 W
CAN_L o
- —Y
Abschirmung
Schutzerde Schutzerde
Stichleitung Hauptleitung
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Spezifische Daten DeviceNet

Maximale Leitungslangen

Baudrate [kBaud] Hauptleitung Stichleitung
Dickes Kabel Diinnes Kabel Max. Leitungslange Max. Leitungslange
je Stichleitung Stichleitungen kumu-
liert
125 500 m 100 m 6m 156 m
250 250 m 100 m 6m 78 m
500 100 m 100 m 6m 39m
Eingange
Bit DI ET Bezeichnung Funktion
0,1 nicht verwendet
2 0 Programmingmode Betriebsmodus 0 = Normalbetrieb
1 = Programmiermodus
3 0 Position CLOSED  Position ZU 0 = Prozessventil nicht in Stellung ZU
1 = Prozessventil in Stellung ZU
4 0 Position OPEN Position AUF 0 = Prozessventil nicht in Stellung AUF
1 = Prozessventil in Stellung AUF
5 0 Calibrationmode Kalibriermodus 0 = Normalbetrieb
1 = Kalibriermodus
6 0 Global warnings Warnung 0 = Warnung nicht aktiv
1 = Warnung aktiv
7 0 Global errors Fehler 0 = Fehler nicht aktiv
1 = Fehler aktiv

Betrachtungsweise vom DeviceNet-Master aus, Class 64h, Inst. 1h, Attr. 1h

Ausgange

Default
nicht verwendet

Funktion

Bezeichnung

3 0 Location function  Lokalisierungsfunktion

0 = Lokalisierungsfunktion nicht aktiv
1 = Lokalisierungsfunktion aktiv

nicht verwendet

ming

5 0 Manual program-  Manueller Programmiermodus 0 = manueller Programmiermodus
ming nicht aktiv
1 = manueller Programmiermodus aktiv
6 0 Automatic program- | Automatischer Programmiermodus 0 = automatischer Programmiermodus

nicht aktiv
1 = automatischer Programmiermodus
aktiv

7  nicht verwendet

Betrachtungsweise vom DeviceNet-Master aus, Class 64h, Inst. 1h, Attr. 1h

Parameteriibersicht

Class Inst. | Attr. Parameter Liange Datentyp Zugriff Stan- Wertebereich
dard-
Fh 1h 1h Inversion of LED colours 1 byte Boolean Get/ 0 0 = standard
Set 1 = inversed
Fh 2h 1h Inversion of signals 1byte Boolean Get/ 0 0 = standard
Set 1 = inversed
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Spezifische Daten DeviceNet

Fh 3h Th Function of high visibility 1byte USINT Get/ 3 0 = OFF
Set 1=33%
2=66%
3=100%
4 = Closed 100 %; Open OFF
5 = Closed OFF; Open 100 %
Fh 4h 1h On site programming 1 byte Boolean Get/ |0 0 = enabled
Set 1 = disabled
Fh 5h 1h Switch Point OPEN request 1byte USINT Get/ 25 3%-97%
Set
Fh 6h Th Switch Point OPEN real 1byte USINT  Get 0 Anzeige der Werte 0 % — 100 %
Fh 7h 1h Switch Point CLOSED request 1 byte |USINT  Get/ 12 3%—-97%
Set
Fh 8h 1h Switch Point CLOSED real 1byte USINT  Get 0 Anzeige der Werte 0 % — 100 %
Fh 9h 1h Alarm stroke reduction OPEN |1 byte USINT  Get/ 0 = disabled
Set 1=25%
2=50%
3=75%
Fh Ah Th Alarm stroke reduction 1byte USINT Get/ 1 0 = disabled
CLOSED Set 1=25%
2=50%
3=75%
Fh Bh 1h Alarm opening time 1byte USINT Get/ |0 0 - 255 (0 = Aus)
Set
Fh Ch 1h Alarm closing time 1Tbyte USINT Get/ O 0 - 255 (0 = Aus)
Set
Fh Fh 1h Programmed position OPEN 2 byte |UINT Get 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-4092
Fh 10h 1h Programmed position CLOSED 2 byte UINT Get 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-4092
Fh 11h  1h Programmed stroke 2 byte UINT Get 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-4092
Fh 12h  1h Last position OPEN 2 byte |UINT Get 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-4092
Fh 13h  1h Last position CLOSED 2 byte |UINT Get 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-4092
Fh 14h  1h Last stroke 2 byte |UINT Get 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-4092
Fh 15h ' 1h Valve position 2 byte UINT Get 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-4092
Fh 16h  1h Sensor error 1byte |USINT  Get 0 0 = Sensor OK

1 = Sensor error position closed

2 = Sensor error position open
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Zubehor

Fh

17h

Th

Programming error 1 byte USINT Get 1 0 = Programming OK

1 = not calibrated

2 =no stroke

3 = stroke < min. stroke

4 = Sensor error position closed
5 = Sensor error position open

6 = Sensor error position closed
+ open

Fh

19h

1h

Internal error 1byte |USINT  Get 0 0 = Device OK

1 = invalid crc-check

2 = invalid serial number
3 = Memory error

Fh

T1Ah

1h

Stroke reduction warning 1byte |USINT  Get 0 0 = Stroke OK

1 = Stroke reduction position
closed

2 = Stroke reduction position
open

3 = Stroke reduction position
closed + open

Fh

1Bh

Th

Valve cycles user 4byte UDINT Get/ O Zuriicksetzbar auf 0,
Set Anzeige von Zahlenwerten
0-429496729

Fh

1Ch

Th

Valve cycles total 4 byte UDINT  Get 0 Anzeige von Zahlenwerten
0-429496729

Zubehor

GEMU 4242000ZMA

Programmiermagnet
Der Programmiermagnet dient zum Starten der automatischen Initialisierung.

Bestellnummer: 88377537

GEMU 1219

Kabeldose / Kabelstecker M12

Bei GEMU 1219 handelt es sich um einen Steckverbinder (Kabeldose / Kabelstecker) M12, 5-polig. Stecker-
form gerade und / oder im 90°-Winkel. Definierte Kabelldnge oder frei konfektionierbar mit Schrauban-
schluss. Verschiedene Werkstoffe fiir den Gewindering verfligbar.

5-polig, winklig konfektionierbar 88205545
2 m Kabel 88205534
5 m Kabel 88205540
10 m Kabel 88210911
15 m Kabel 88244667
5-polig, gerade konfektionierbar 88205544

GEMU 1242
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Zubehor

= GEMU 1219

@ Kabeldose / Kabelstecker M12

Bei GEMU 1219 handelt es sich um einen Steckverbinder (Kabeldose / Kabelstecker) M12, 5-polig. Stecker-
form gerade und / oder im 90°-Winkel. Definierte Kabelldnge oder frei konfektionierbar mit Schrauban-
schluss. Verschiedene Werkstoffe fiir den Gewindering verfiigbar.

2 m Kabel 88205542
5 m Kabel 88205543
10 m Kabel 88270972
15 m Kabel 88346791
8-polig, winklig 5 m Kabel 88374574
8-polig, gerade konfektionierbar 88304829

GEMU 4180

AS-Interface Steckverbinder
AS-Interface Steckverbinder (M12 auf AS-Interface, Flachkabel)

Bestellnummer: 88073531

) GEMU 1560
ﬂ“ — 10-Link Master
Der 10-Link Master GEMU 1560 wird zur Parametrierung, Ansteuerung, Inbetriebnahme und zur Auswer-
‘ tung von Prozess- und Diagnosedaten bei Produkten mit 10-Link Schnittstelle mit Kommunikationsstan-
dard nach IEC 61131-9 verwendet. Der 10-Link Master ist mit USB-Anschluss fiir die Verwendung am Com-
puter oder mit Bluetooth- bzw. WLAN-Schnittstelle fiir die Verwendung an mobilen Endgeréten (i0S und

Android) erhéltlich. GEMU 1560 kann einzeln oder als Set fiir GEMU Produkte inkl. benétigter Adapter be-
stellt werden.

10-Link Master 1560USBS 1 A40A12AU A 99072365
Set (Adapter plus Kabel)
10-Link Master 1560 BTS 1 A20A12AA A 99130458
Set (Adapter plus Kabel)
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GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Miller-StralRe 6-8 D-74653 Ingelfingen-Criesbach
Tel. +49 (0)7940 123-0 - info@gemue.de
Www.gemu-group.com
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