GEITLC]
GEMU 550

Valvula de asiento inclinado neumatica

Caracteristicas

+ Apto para funciones de cierre y regulacién y control de fluidos
gaseosos, liquidos y viscosos

- De manera predeterminada apto para uso en vacio de hasta
20 mbar (a)

+ Amplias posibilidades de adaptacién de componentes
acoplados y accesorios

- Sin metales no ferrosos

+ Opcional para el contacto con alimentos segun el reglamento
(CE) n.° 1935/2004

+ Disefio especialmente compacto del tamafio del actuador
0G1/0M1

Descripcion

La vélvula de asiento inclinado de 2/2 vias GEMU 550 dispone de un actuador de pistén de acero inoxidable de bajo manteni-
miento y se acciona neumaticamente. El eje de la valvula esta sellado con una estopada autorregulable que permite un bajo
mantenimiento y larga vida util incluso tras periodos de servicio prolongados. Ademas, el anillo rascador situado delante de la
estopada protege la junta contra contaminacion y dafios.

Datos técnicos

+ Temperatura del fluido: -10 hasta 180 °C

- Temperatura ambiente: -10 hasta 60 °C

* Presion de trabajo: 0 hasta 25 bar

+ Diametros nominales: DN 6 hasta 80

+ Formas del cuerpo: Cuerpo angular | Cuerpo paso recto

+ Tipos de conexién : Brida | Conexion Clamp | Rosca | Tubo para soldar

+ Estandares de conexion: ANSI| ASME|BSIDINIENIISOINPTISMS

+ Materiales del cuerpo: 1.4408, material de microfusion | 1.4435 (316L), material forjado | 1.4435 (316L), mecanizado de
bloque | 1.4435, material de microfusién

+ Materiales de la junta del asiento: 1.4404 | PTFE | PTFE, reforzado

+ Conformidades: ATEX | CRN | DVGW para gas | EAC | FDA | Oxigeno | Reglamento (CE) n.° 1935/2004 | Reglamento (CE) n.°
2023/2006 | Reglamento (UE) n.°. 10/2011 | Seguridad funcional | TA-Luft | USP

Datos técnicos en funcién de la configuracién concreta

/‘\ informacién
DX?TW [ H [ Imiyﬁ: f complementaria
r g g Webcode: GW-550




Descripcién del producto

Descripcion del producto

Construccion

Actuador* Acero inoxidable

Piston del actuador

3 Chip RFID CONEXO del actuador
(véase informacion sobre Conexo)

Rosca de apriete

Eje
Chip RFID CONEXO del cuerpo
(véase informacion sobre Conexo)

Tuerca
Cuerpo de la valvula* 1.4408 microfusion
1.4435 microfusion
1.4435 (F316L), cuerpo forjado
9 Arandela
10 Junta del asiento* PTFE, 1.4404
11 Plato de la valvula
12 Anillo de obturacion*
13 Estopada
14 Muelle(s) de compresién
15 Indicador 6ptico de posicion

*Estos componentes estén disponibles como piezas de recambio (véanse las instrucciones de uso, capitulo "Piezas de recam-
bio").
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Descripcion del producto

Direccion de flujo

La direccion de flujo esta indicada con una flecha sobre el cuerpo de la vélvula.

Ao Y

Cuerpo paso recto Cuerpo paso recto

inferior al plato superior al plato
Cuerpo angular Cuerpo angular
inferior al plato superior al plato

= =

|
Superior al plato Inferior al plato ‘

(cédigo M) Lle (codigo G) | ! |
/A

Inferior al plato (cédigo G): direccion de flujo preferente en fluidos no comprimibles liquidos para evitar golpes de ariete
Superior al plato (cédigo M): solo con la funcién de mando "Normalmente cerrado (NC)"

Orificio de venteo en el actuador

Para ventear el fluido de pilotaje, el actuador neumdtico tiene un orificio de venteo situado en el lateral de la carcasa del actua-
dor (funcién de mando "Normalmente cerrado"). En algunas aplicaciones (por ejemplo industria alimentaria), el agua sucia o el
medio de limpieza pueden entrar por el orificio de venteo y penetrar en el interior del actuador afectando al correcto funciona-
miento del actuador. Para estas aplicaciones hay disponible un orificio de venteo especial con una valvula antirretorno con jun-
ta labiada que evita que el fluido pueda entrar y provocar un funcionamiento incorrecto. En ese caso el orificio de venteo lateral
esta cerrado.

4

——©
2

Orificio de venteo estandar Orificio de venteo especial n° K 6996
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Disponibilidades

Disponibilidades

Disponibilidad de actuadores

Para tipo de conexion codigo 10

Version de actuador

15 - X X - - -
20 : X X X . .
25 - - X X X -
32 - - X - - -
40 - - - - X -
50 - - - X X -

X | X | X | X X

Disponibilidad del cuerpo de la valvula
Tubo para soldar, tamano del actuador 0

Cédigo del tipo de conexion”
17

Material cédigo 402

6 X - - - -

8 X - - - X

10 - X X X -

15 = = = X =
X = Estandar

1) Tipo de conexion
Cédigo 0: Tubo p/soldar DIN
Codigo 16: Tubo p/soldar DIN EN 10357 serie B (edicion de 2014; antiguo DIN 11850 serie 1)
Codigo 17: Tubo p/soldar EN 10357 serie A / DIN 11866 serie A antiguo DIN 11850 serie 2
Codigo 59: Tubo p/soldar ASME BPE / DIN EN 10357 serie C (a partir de la edicion de 2022) / DIN 11866 serie C
Codigo 60: Tubo p/soldar ISO 1127 / DIN EN 10357 serie C (edicion de 2014) / DIN 11866 serie B

2) Material del cuerpo de la valvula
Codigo 40: 1.4435 (F316L), cuerpo forjado
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Disponibilidades

Tubo para soldar, tamano del actuador 1, 2, 3,4, 5

Cédigo del tipo de conexién "
37 59

Cédigo del material ?

8 - - - -
10 =
15 X
20 X
25 X
32 =
40
50
65 = = =
80 =

X X X X X X X X

X X X X X X X | X X
X X | X X X X X X

X X | X X X X X X | X X

X = Estandar
1) Tipo de conexion
Cédigo 0: Tubo p/soldar DIN
Codigo 16: Tubo p/soldar DIN EN 10357 serie B (edicién de 2014; antiguo DIN 11850 serie 1)
Cédigo 17: Tubo p/soldar EN 10357 serie A / DIN 11866 serie A antiguo DIN 11850 serie 2
Cédigo 37: Tubo p/soldar SMS 3008
Codigo 59: Tubo p/soldar ASME BPE / DIN EN 10357 serie C (a partir de la edicién de 2022) / DIN 11866 serie C
Codigo 60: Tubo p/soldar ISO 1127 / DIN EN 10357 serie C (edicion de 2014) / DIN 11866 serie B

2) Material del cuerpo de la valvula
Cédigo 34: 1.4435, microfusién
Cédigo 37: 1.4408, microfusién
Cédigo C2: 1.4435, microfusion

Conexiones roscadas, tamarno del actuador 0

Cédigo del tipo de conexién”

3D
Cédigo del material?

37
6 - - - - X
8 X = X X =
10 X X X X =
15 X - X X -

X = Estandar

1) Tipo de conexion
Cddigo 1: Rosca hembra DIN ISO 228
Cédigo 3C: Rosca hembra Rc ISO 7-1, EN 10226-2, JIS B 0203, BS 21, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8
Cddigo 3D: Rosca hembra NPT, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8
Cddigo 9: Rosca macho DIN ISO 228

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cédigo 37: 1.4408, microfusién
Cadigo 40: 1.4435 (F316L), cuerpo forjado
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Disponibilidades

Conexiones roscadas, tamafio del actuador 1, 2, 3, 4, 5

DN Codigo del tipo de conexién "

1 | 3c | 3D | 9 |

Material cédigo 372 ‘
Forma del cuerpo cédigo D*

10
15
20
25
32
40
50
65
80

X X X X | X X X X X
X X X X X | X X X
X X X X X | X X X
X X X X X | X X X

Cédigo del tipo de conexion”

Material cédigo 372

Forma del cuerpo cédigo E?
10 - -

15
20
25
32
40
50

X X X X | X X
X X X X | X X

X = Estandar
1) Tipo de conexién
Cddigo 1: Rosca hembra DIN ISO 228
Cédigo 3C: Rosca hembra Rc ISO 7-1, EN 10226-2, JIS B 0203, BS 21, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8
Cddigo 3D: Rosca hembra NPT, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8
Cddigo 9: Rosca macho DIN ISO 228

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cddigo 37: 1.4408, microfusién

3) Forma del cuerpo
Cddigo D: Cuerpo paso recto de dos vias
Cédigo E: Cuerpo angular
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Disponibilidades

Brida, tamario del actuador 1, 2, 3, 4, 5

Cédigo del tipo de conexién "

13
Cédigo del material ?
34
15 X X X
20 X X X
25 X X X
32 X X X
40 X X X
50 X X X
X = Estandar
1) Tipo de conexion

2)

Cédigo 10: Brida EN 1092, PN 25, forma B, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1, ISO 5752, serie basica 1
Cédigo 13: Brida EN 1092, PN 25, forma B
Cddigo 47: Brida ANSI Class 150 RF

Material del cuerpo de la valvula
Cddigo 34: 1.4435, microfusion
Cédigo 37: 1.4408, microfusién

Clamp, tamaiio del actuador 1, 2, 3,4, 5

Cédigo del tipo de conexién "
86

Cédigo del material?
C2

8 o

10 =

15

20

25

32

40

50

65 =

X X X X[ X X X | X X X
X X | X X | X X X | X X

80

X = Estandar

1)

2)

Tipo de conexién

Cédigo 82: Clamp DIN 32676 serie B, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1

Cddigo 86: Clamp DIN 32676 serie A, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1

Cédigo 88: Clamp ASME BPE, para tubo ASME BPE, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1

Material del cuerpo de la valvula
Cddigo 34: 1.4435, microfusién
Cédigo C2: 1.4435, microfusién
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Disponibilidades

Disponibilidades para aplicaciones con gas (funcion especial G)

Opciones de configuracion de actuadores

Diametros nomi- Tamanos de actuador
nales M1 3w
DN 15 ° -
DN 20 ° -
DN 25 ) -
DN 32 °
DN 40 = °
DN 50 = °

Opciones de configuracion de cuerpos de valvula

Tipos de conexion

Diametro nominal
DN 15

17 60 |

DN 20

DN 25

DN 32

DN 40

e 6 o o o o

DN 50

Disponibilidades para aplicaciones con alimentos

Cadigo de la junta del Cédigo del material del cuerpo de la valvula?

asiento”
5 X X X X
5G X X X X
5P X X X X

1) Junta del asiento
Caddigo 5: PTFE
Cddigo 5G: PTFE, reforzado con fibra de vidrio
Cédigo 5P: PTFE conforme a FDA, USP Class VI

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cddigo 34: 1.4435, microfusion
Cddigo 37: 1.4408, microfusién
Cadigo 40: 1.4435 (F316L), cuerpo forjado
Cédigo C2: 1.4435, microfusion

Version

Version

Acabado superficial (codigo 1903, 1904, 1909, 1953, 1954 y 1959),
véanse los datos de pedido

Material del cuerpo de la valvula (codigo C2)

Temperatura del fluido: de -10 a 210 °C (cédigo 2023)

Junta del asiento (codigo 5G, 10)

Para el contacto con alimentos, debe solicitarse el producto con las
siguientes opciones de pedido

Junta del asiento (codigo 5, 5G, 10)
Material del cuerpo de la valvula (codigo 34, 37, 40, C2)
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Datos de pedido

Datos de pedido

Los datos de pedido representan una sinopsis de las configuraciones estandar.

Antes de realizar el pedido, comprobar la disponibilidad. Otras configuraciones bajo peticion.

Codigos de pedido
Valvula de asiento inclinado, de control neumatico, 550 Clamp DIN 32676 serie A, 86
actuador de pistén de acero inoxidable longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1
Clamp ASME BPE, 88
para tubo ASME BPE,
DN 6 6 longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1
DN 8 8
DN 10 10
DN 15 15
1.4435, microfusion 34
DN 20 20
1.4408, microfusion 37
DN 25 25
1.4435, microfusién Cc2
DN 32 32
DN 40 40
1.4435 (F316L), cuerpo forjado 40
DN 50 50
DN 65 65 Nota: Para el material del cuerpo de la valvula C2 se
debe indicar un acabado superficial de la categoria
DN 80 80 "Version".
Cuerpo paso recto de dos vias D PTFE 5
Cuerpo angular E PTFE, reforzado con fibra de vidrio 5G
PTFE 5P
conforme a FDA, USP Class VI
1.4404 10
Tubo p/soldar DIN 0
Tubo p/soldar DIN EN 10357 serie B (edicion de 2014; 16
antiguo DIN 11850 serie 1) Normalmente cerrado (NC) 1
Tubo p/soldar EN 10357 serie A/ DIN 11866 serie A 17 Normalmente abierto (NO)
antiguo DIN 11850 serie 2 Doble efecto (DA)
Tubo p/soldar SMS 3008 37
Tubo p/soldar ASME BPE / DIN EN 10357 serie C (a 59
partir de la edicién de 2022) / DIN 11866 serie C Tamafio de actuador 0G1 0G1
Tubo p/soldar ISO 1127 / DIN EN 10357 serie C (edicion 60 Tamafio de actuador OM1 om1
de 2014) / DIN 11866 serie B Tamafio de actuador 1G1 1G1
Tamafo de actuador TM1 M1
Roscalhembra DIN 150228 L Tamafo de actuador 2G1 2G1
Hlaier aelia Re (507, 36 Tamafio de actuador 2M1 2M1
EN 10226-2, JIS B 0203, BS 21, -
longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8 Tamafio de actuador 3G1 361
Rosca hembra NPT, 3D Tamafo de actuador 3M1 3M1
longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8 Tamafo de actuador 4G1 4G1
Rosca macho DIN ISO 228 9 Tamafio de actuador 5G1 5G1
Brida EN 1092, PN 25, forma B, 10 ;
longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1, ISO 5752, serie Estandar
basica 1 Para temperaturas de trabajo mas elevadas 2023
Brida EN 1092, PN 25, forma B 13 Orificio de venteo especial integrado en el actuador 6996
Brida ANSI Class 150 RF 47 Ra = 0,6 pm (25 pin) para superficies en contacto con el | 1903
fluido,
seglin ASME BPE SF2 + SF3
Clamp DIN 32676 serie B, 82

pulido mecdénico interior
longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1
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Datos de pedido

Ra = 0,8 um (30 pin) para superficies en contacto con el
fluido,

segun DIN 11866 H3

pulido mecanico interior

1904

Ra = 0,4 pm para superficies en contacto con el fluido,
segun DIN 11866 HE4/ASME BPE SF5,
electropulido interior/exterior

1959

Ra = 0,4 um (15 pin) para superficies en contacto con el
fluido,

segun DIN 11866 H4, ASME BPE SF1

pulido mecanico interior

1909

Estandar

Certificacion segin DIN EN 161, clase A

Ra = 0,6 um para superficies en contacto con el fluido,
seglin ASME BPE SF6,
electropulido interior/exterior

1953

Versién especial para servicio oxigeno,
(temperatura max. 60 °C; presion max. de trabajo
10 bar),

direccién de flujo solo posible si inferior al plato.

Ra =< 0,8 um para superficies en contacto con el fluido,
segln DIN 11866 HES3,

1954

materiales de las juntas y materiales auxiliares en
contacto con el fluido de trabajo, certificados mediante

electropulido interior/exterior ensayo BAM
Sin
Codigos de pedido
1 Tipo 550 Valvula de asiento inclinado, de control neumatico,
actuador de piston de acero inoxidable
2DN 15 DN 15
3 Forma del cuerpo D Cuerpo paso recto de dos vias
4 Tipo de conexion 1 Rosca hembra DIN ISO 228
5 Material del cuerpo de la valvula 37 1.4408, microfusion
6 Junta del asiento 5 PTFE
7 Funcién de mando 1 Normalmente cerrado (NC)
8 Version de actuador 1G1 Tamanfo de actuador 1G1
9 Version Estandar
10 Version especial Estandar
11 CONEXO Sin
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Datos técnicos

Datos técnicos

Fluido

Fluido de trabajo:

Fluido de pilotaje:

Viscosidad maxima admi-
sible:

Temperatura

Temperatura del fluido:

Temperatura ambiente:

Temperatura del fluido de
pilotaje:

Temperatura de almace-
naje:

Presion

Presion de trabajo:

Fluidos corrosivos o inertes, gaseosos o liquidos que no incidan negativamente en las propiedades

mecanicas y quimicas del cuerpo y del cierre.

Gases inertes

600 mm?/s

Otras versiones para temperaturas inferiores/superiores y viscosidades superiores bajo peticion.

-10 —180°C

-10 — 210 °C solo con opcién de pedido version (cédigo 2023)

-10 — 60 °C solo con opcién de pedido funcion especial (cédigo G)

-10 - 60 °C solo con opcién de pedido funcién especial (codigo S)

Para el codigo del material 37 (y 34 solo con certificado 3.2.):-40 — 180 °C

-10—60°C

Para el codigo del material 37 (y 34 solo con certificado 3.2.):-40 - 60 °C

0—60°C

-30—60°C

Funcién de mando 1 (NC) - Direccién de flujo inferior al plato

6 10,0 : : : s :

8 10,0 10,0 - - - -
10 10,0 10,0 22,0 : ) )
15 10,0 10,0 22,0 - - ]
20 - 6,0 12,0 25,0 - -
25 - 3,5 7,0 16,0 25,0 -
32 - - 4,0 10,0 18,0 25,0
40 . s 2,5 6,0 12,0 20,0
50 - - - 3,0 7,0 15,0
65 - - - - - 10,0
80 . = 5 e = 7,0

Todos los valores de presidn estan indicados en bar (presiéon manométrica). Cuando el fluido circula por enci-
ma del plato (M) hay riesgo de golpes de ariete con fluidos liquidos. Para presiones méximas de trabajo tiene

que observarse la correlacion de presién/temperatura.

WWWw.gemu-group.com
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Datos técnicos

Presion de trabajo:

Nivel de presion:

Funcion de mando 1 (NC) - Direccion de flujo superior al plato

Codigo de la
version de ac-
tuador

15 10,0 10,0 10,0 -
20 - 10,0 10,0 10,0
25 - 10,0 10,0 10,0
32 e - 10,0 10,0
40 - - 8,0 10,0
50 - - 50 10,0
65 e - - -

80 - - - -

Todos los valores de presion estén indicados en bar (presién manométrica). Cuando el fluido circula por enci-
ma del plato (M) hay riesgo de golpes de ariete con fluidos liquidos. Para presiones maximas de trabajo tiene
que observarse la correlacion de presion/temperatura.

PN 16
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Datos técnicos

Presién de control:

Direccion de flujo: inferior al plato

0G1 4-8 bar . DN6/8/10/15
E‘ 7
5 6
s
8 4
5
g o
&2
1
0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo [bar]
1G1 4-8 bar
8
= 7 DN 8-15
k)
s 6
5
8
3 4
5
F
1
0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo [bar]
2G1 4-8 bar o DN40  DN32 DN 25
7
- DN 20
5 6
3 5
5 DN 15
8 4
3 . L —
g
3 2 —
&
1
0 5 10 15 20 25
Presion de trabajo [bar]
3G1 4-8 bar . DN50 DN 40
e 7 DN 32
&
36
55 DN 25
i DN 20
.g g | —
<, C—1
B
o 5 10 15 20 25
Presion de trabajo [bar]
4G1 4-8 bar . DN 50
T 7 DN 40
g 6
85 DN 32
3 4
5
£ s
&2
1
0 5 0 15 20 25
Presion de trabajo [bar]
5G1 5-8 bar . DN &0
DN 65
g DN 50
s 5
8
g 4 DN 40
5
g 3 DN 32
o 2 /
1 |
=
0 5 10 15 20 25
Presién de trabajo [bar]
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Datos técnicos

Presién de control:

oMm1

™1

2M1

3M1

GEMU 550

Direccion de flujo: superior al plato

14/37

5-8 bar
DN6/8/10/15
7
E s
G — |
§ I
o 4
©
5 3
8
a 2
1
0 2 4 6 8 10
Presioén de trabajo [bar]
5-8 bar
7 DN 25
— 6
S DN 20
5 5
5 4 DN 8-15
o 5 —
©
S S
g 2 —
&g
0 2 4 6 8 10
Presion de trabajo [bar]
5-8 bar
DN 50 DN 40
7
- 6 DN 32
H —|
2 g DN 25
£ | ——1 DN 20
s 4 e — DN 15
o ; /
5 &~ ]
2 2
&
0 2 4 6 8 10
Presion de trabajo [bar]
5-8 bar
7
= 6 DN 50
S5
[}
£ 4 DN 40
o
8 3 DN 32
S 5 L —1 — DN 25
§ ) | DN 20
0 2 4 6 8 10

Presion de trabajo [bar]
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Datos técnicos

Volumen de llenado:

indice de fuga:

Correlacion

presién-temperatura:

0G1, OM1 0,006 dm? 28 mm
1G1, 1M1 0,025 dm?3 42 mm
2G1, 2M1 0,084 dm? 60 mm
3G1, 3M1 0,245 dm? 80 mm
4G1 0,437 dm?3 100 mm
5G1 0,798 dm? 130 mm
Metal DIN EN 12266-1 P12 F Aire
PTFE DIN EN 12266-1 P12 A Aire
1,9,17,37, 37 25,0 23,8 21,4 18,9 17,5 16,1
60, 3C, 3D
0,16,17, 37, 34 25,0 24,5 22,4 20,3 18,2 16,1
59, 60
13 (DN 15 - 34 25,0 23,6 21,5 19,8 18,6 17,2
50)
88 (DN 15 - 34 25,0 21,2 19,3* - - -
DN 40)
88 (DN 15 - 34 16,0 16,0 16,0% - - -
DN 80)
82 (DN 15 - 34 25,0 21,2 19,3* - - -
32)
82 (DN 40 - 34 16,0 16,0 16,0% - - -
65)
86 (DN 15 - 34 25,0 21,2 19,3* - - -
40)
86 (DN 50 - 34 16,0 16,0 16,0% - - -
65)
10 (DN 15 - 37 25,0 25,0 22,7 21,0 19,8 18,5
50)
47 (DN 15 - 34 159 13,3 12,0 11,1 10,2 9,7
50)
0,16,17, 59, 40 25,0 20,6 18,7 17,1 15,8 14,8
60
17, 59, 60 Cc2 25,0 21,2 19,3 17,9 16,8 15,9

* Temperatura max. 140 °C

RT = Temperatura de la sala
Todos los valores de presién estan indicados en bar (presion manomeétrica).
Las valvulas pueden utilizarse hasta -10 °C

WWWw.gemu-group.com
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Datos técnicos

Valor Kv: Tubo para soldar Tubo para soldar Rosca hembra
DIN 11850 DIN 11866 DIN ISO 228

6 1,6 - -

8 1,8 2,2 -

10 2,4 4,5 4,5

15 2,4 55 54

20 - 11,7 10,0

25 - 20,5 15,2

32 = 33,0 23,0

40 - 51,0 41,0

50 - 61,0 68,0

65 = 110,0 95,0

80 - 117,0 130,0

Valores Kv en m3/h

Valores Kv segun la norma DIN EN 60534. Los valores Kv se refieren a la funcién de mando 1 (NC) y al actuador
mds grande para cada didmetro nominal. Los valores Kv para otras configuraciones de producto (por ejemplo,
otros tipos de conexién o materiales del cuerpo) pueden variar.
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Datos técnicos

Conformidades del producto

Alimentos:

Directiva de equipos a
presion:

Directiva sobre maquinas:

Gas:

Marcado gas:

Proteccion frente a las
explosiones:

SIL:

Reglamento (CE) n.° 1935/2004*
Reglamento (CE) n.° 10/2011*
FDA*

* Segun la version y/o los pardmetros de trabajo

2014/68/UE

2006/42/UE

EN 161
EN 16678

Grupo de valvulas: 2
Clase de valvulas: A

ATEX (2014/34/UE) bajo peticion
Descripcion del producto:

Tipo de aparato:
Funcioén de seguridad:

HFT (Hardware Failure Tolerance):

MTTR (Mean time to restoration):

Vdlvula de asiento inclinado GEMU 550
A

La funcién de seguridad pone la valvula de paso recto o
de asiento inclinado en posicion cerrada (en funcién de
mando 1) o en posicion abierta (en funciéon de mando 2).

0
24 horas

WWWw.gemu-group.com
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Datos técnicos

Datos mecanicos
Peso: Actuador
DN ‘ Tamaiio del actuador ‘
0 1 2 3 4 5
6 0,24 - - - - -
8 0,24 0,62 0,90 - - -
10 0,24 0,62 0,90 - - -
15 0,24 0,66 0,97 - - -
20 - 0,73 1,00 1,70 - -
25 - - 1,10 1,80 3,20 -
32 - - 1,30 2,00 3,40 6,50
40 - - 1,60 2,10 3,50 6,60
50 = = = 2,30 3,70 6,80
65 - - - - - 7,40
80 - - - - - 8,10
Peso en kg
Cuerpo
DN Tubo para sol- Rosca
dar hembra
Cédigo del tipo de conexion ‘
0,16,17,37, 59, 1,3C, 3D 10,13, 47 82, 86, 88
6 0,12 = 0,14 - -
8 0,12 0,25 0,12 - -
10 0,12 0,25 0,14 - -
15 0,16 0,25 0,14 - -
10 0,25 0,25 - - -
15 0,24 0,35 0,31 1,80 0,37
20 0,50 0,35 0,50 2,50 0,63
25 0,50 0,35 0,65 3,10 0,63
32 0,90 0,75 1,00 4,60 1,08
40 1,10 0,98 1,30 510 1,28
50 1,80 1,70 1,80 7,20 2,07
65 3,40 3,20 3,40 - 3,69
80 4,20 410 4,40 - 4,60
Peso en kg
GEMU 550 18/37 www.gemu-group.com



Dimensiones

Dimensiones

Dimensiones del actuador

E

Tamafio del actuador 0, 1 Tamaiio del actuador2-5

Tamaiio del actua-

dor
0 32,0 M12x1 6,0 M5 354
1 46,0 M16x1 12,0 G1/8 53,0
2 63,0 M16x 1 22,0 G1/8 -
3 84,0 M16x 1 28,0 G1/4 -
4 104,0 M22x1,5 32,0 G1/4 -
5 135,0 M22x1,5 41,0 G1/4 -

Dimensiones en mm
H max.*: depende del didmetro nominal
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Dimensiones

Dimensiones de montaje

Valvula con cuerpo paso recto

6 24 91,0 - - - - -

8 24 91,0 - - - - -
10 24 91,0 - - - - -
15 24 91,0 - - - - -

8 36 - 134,0 171,0 - - -
10 36 - 134,0 171,0 - - -
15 36 - 137,0 174,0 - - -
20 41 : 143,0 180,0 198,0 : :
25 46 - - 184,0 202,0 235,0 -
32 55 - - 192,0 210,0 243,0 269,0
40 60 : : 187,0 215,0 248,0 274,0
50 55 - - - 223,0 256,0 282,0
65 75 - - - - - 295,0
80 75 - - - - - 312,0

Dimensiones en mm

Las dimensiones indicadas se refieren a la funcién de mando 1 (normalmente cerrado NC).
Las dimensiones son menores para la funcién de mando 2 (normalmente abierto NO).

GEMU 550

20/37

Www.gemu-group.com




Dimensiones

Valvula con cuerpo angular

CT

Tamaiio del actuador

DN SW

15 36 149,0 195,0 = = =
20 41 152,0 198,0 214,0 = -
25 46 = 202,0 218,0 256,0 =
32 55 = 205,0 221,0 259,0 286,0
40 60 = = 226,0 264,0 291,0
50 55 = = 233,0 271,0 298,0

Dimensiones en mm

Las dimensiones indicadas se refieren a la funciéon de mando 1 (normalmente cerrado NC).

Las dimensiones son menores para la funcién de mando 2 (normalmente abierto NO).

WWW.gemu-group.com
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Dimensiones

Dimensiones de cuerpos
Tubo p/soldar DIN/EN/ISO/ASME (cédigo 0, 16, 17, 59, 60), tamaio del actuador 0

ng

od

LB

Tipo de conexién tubo p/soldar DIN/EN/ISO/ASME (cédigo 0, 16, 17, 59, 60) ", material forjado (cédigo 40)?

od s
Tipo de conexion Tipo de conexion
16 17 16 17
6 1/8" 8,0 = = = s 80,0 26,5 1,0 = = ° =
8 1/4" 10,0 = = = 13,5 80,0 26,5 1,0 = = = 1,6
10 3/8" - 12,0 13,0 9,53 > 80,0 26,5 - 1,0 1,5 0,89 -
15 1/2" = = = 12,7 s 80,0 26,5 = = = 1,65 -

Dimensiones en mm

1) Tipo de conexion
Cédigo 0: Tubo p/soldar DIN

Codigo 16: Tubo p/soldar DIN EN 10357 serie B (edicién de 2014; antiguo DIN 11850 serie 1)

Cédigo 17: Tubo p/soldar EN 10357 serie A / DIN 11866 serie A antiguo DIN 11850 serie 2
Codigo 59: Tubo p/soldar ASME BPE / DIN EN 10357 serie C (a partir de la edicion de 2022) / DIN 11866 serie C
Codigo 60: Tubo p/soldar ISO 1127 / DIN EN 10357 serie C (edicion de 2014) / DIN 11866 serie B

2) Material del cuerpo de la valvula
Cddigo 40: 1.4435 (F316L), cuerpo forjado

GEMU 550
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Dimensiones

Tubo p/soldar DIN/EN/ISO/ANSI/ASME/SMS (cédigo 0, 16, 17, 37, 59, 60), tamaho del actuador 1, 2, 3, 4,
5

ogv

LB

Tipo de conexién tubo p/soldar DIN/EN/ISO (cédigo 0, 16, 17, 60) ”, material de microfusién (cédigo 34)?

od s
Tipo de conexion Tipo de conexion
10 3/8" = 12,0 13,0 17,2 105,0 355 = 1,0 1,5 1,6
15 1/2" 18,0 18,0 19,0 21,3 105,0 355 1,5 1,0 1,5 1,6
20 3/4" 22,0 22,0 23,0 26,9 120,0 39,0 1,5 1,0 1,5 1,6
25 1" 28,0 28,0 29,0 337 125,0 385 1.5 1,0 1,5 2,0
32 1%" - 34,0 35,0 42,4 155,0 48,0 - 1,0 1,5 2,0
40 1%" 40,0 40,0 41,0 48,3 160,0 47,0 1,5 1,0 1,5 2,0
50 2" 52,0 52,0 53,0 60,3 180,0 48,0 1,5 1,0 1,5 2,0

Tipo de conexién tubo p/soldar ANSI/ASME/SMS (cédigo 37, 59) ”, material de microfusién (cédigo 34) ?

od
Tipo de conexion Tipo de conexion

59 59
15 1/2" = 12,70 105,0 35,5 - 1,65
20 3/4" - 19,05 120,0 39,0 = 1,65
25 1" 25,0 25,40 125,0 385 1.2 1,65
32 1%" - - 155,0 48,0 = >
40 1%" 38,0 38,10 160,0 47,0 1.2 1,65
50 2" 51,0 50,80 180,0 48,0 1.2 1,65

Dimensiones en mm
1) Tipo de conexién
Cédigo 0: Tubo p/soldar DIN
Codigo 16: Tubo p/soldar DIN EN 10357 serie B (edicion de 2014; antiguo DIN 11850 serie 1)
Cddigo 17: Tubo p/soldar EN 10357 serie A / DIN 11866 serie A antiguo DIN 11850 serie 2
Cddigo 37: Tubo p/soldar SMS 3008
Codigo 59: Tubo p/soldar ASME BPE / DIN EN 10357 serie C (a partir de la edicidon de 2022) / DIN 11866 serie C
Caédigo 60: Tubo p/soldar ISO 1127 / DIN EN 10357 serie C (edicion de 2014) / DIN 11866 serie B

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cddigo 34: 1.4435, microfusién
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Dimensiones

Tubo para soldar EN/ISO/ANSI/ASME/SMS (cédigo 17, 37, 59, 60), tamaiio del actuador 1, 2, 3, 4, 5

ng’q

LB

Tipo de conexién tubo para soldar EN/ISO/ASME (cédigo 17, 60) ¥, material de microfusién (cédigo 37)?

od - 4‘

Tipo de conexion Tipo de conexion

17 60 17 60
15 1/2" 19,0 21,3 100,0 33,0 1,5 1,6
20 3/4" 23,0 26,9 108,0 33,0 1.5 1,6
25 1" 29,0 337 112,0 32,0 1.5 2,0
32 1%" 35,0 42,4 137,0 39,0 1,5 2,0
40 1%" 41,0 48,3 146,0 40,0 15 2,0
50 2" 53,0 60,3 160,0 38,0 1,5 2,0
65 2%" 70,0 76,1 290,0 96,0 2,0 2,0
80 3" 85,0 88,9 310,0 95,0 2,0 23

Tipo de conexién tubo para soldar ASME/SMS (cédigo 37, 59) ”, material de microfusién (cédigo 37)?

od s
Tipo de conexion Tipo de conexion ‘
37 59 37 59
65 2%" 63,5 63,5 290,0 96,0 1,6 1,65
80 3" 76,1 76,2 310,0 95,0 1,6 1,65

Dimensiones en mm
1) Tipo de conexién
Cédigo 17: Tubo p/soldar EN 10357 serie A / DIN 11866 serie A antiguo DIN 11850 serie 2
Cédigo 37: Tubo p/soldar SMS 3008
Codigo 59: Tubo p/soldar ASME BPE / DIN EN 10357 serie C (a partir de la edicién de 2022) / DIN 11866 serie C
Codigo 60: Tubo p/soldar ISO 1127 / DIN EN 10357 serie C (edicion de 2014) / DIN 11866 serie B

2) Material del cuerpo de la valvula
Cddigo 37: 1.4408, microfusion
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Dimensiones

Tubo para soldar EN/ISO/ASME (cédigo 17, 59, 60), tamaio del actuador 1, 2, 3,4, 5

Ogv

LB

Tipo de conexién tubo para soldar EN/ISO/ASME (cédigo 17, 59, 60) ", material de microfusién (cédigo C2)?
od s

Tipo de conexion Tipo de conexion

17 60 60

8 1/4" = > 13,5 105,0 355 - - 1,6

10 3/8" 13,0 - 17,2 105,0 35,5 1,5 - 1,6
15 1/2" 19,0 12,70 21,3 105,0 355 1,5 1,65 1,6
20 3/4" 23,0 19,05 26,9 120,0 39,0 1,5 1,65 1,6
25 1" 29,0 25,40 337 125,0 39,5 1,5 1,65 2,0
32 1%" 35,0 > 42,4 155,0 48,0 1,5 > 2,0
40 1%" 41,0 38,10 48,3 160,0 47,0 1,5 1,65 2,0
50 2" 53,0 50,80 60,3 180,0 48,0 1,5 1,65 2,0
65 2%" 70,0 63,50 76,1 290,0 96,0 2,0 1,65 2,0
80 3" 85,0 76,20 88,9 310,0 95,0 2,0 1,65 2,3

Dimensiones en mm

1) Tipo de conexion
Cddigo 17: Tubo p/soldar EN 10357 serie A / DIN 11866 serie A antiguo DIN 11850 serie 2
Caodigo 59: Tubo p/soldar ASME BPE / DIN EN 10357 serie C (a partir de la edicion de 2022) / DIN 11866 serie C
Codigo 60: Tubo p/soldar ISO 1127 / DIN EN 10357 serie C (edicion de 2014) / DIN 11866 serie B

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cédigo C2: 1.4435, microfusién
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Dimensiones

Rosca hembra DIN/NPT forma del cuerpo D (cédigo 1, 3C, 3D), tamaho del actuador 0

SW2

og’q

LB R t |
Tipo de conexion Tipo de conexion Tipo de conexion
1 3c 3D 1 D | 1 D |
8 1/4" 65,0 19,0 - 19,0 G1/4 - 1/4"NPT | 17 12,0 - 10,1
10 3/8" 65,0 19,0 27,0 27,0 G3/8 G3/8 3/8"NPT 24 12,0 11,4 10,4
15 1/2" 65,0 19,0 - 27,0 G1/2 - 1/2"NPT | 24 11,4 - 13,6

Dimensiones en mm
1) Tipo de conexién
Cédigo 1: Rosca hembra DIN 1SO 228

Cédigo 3C: Rosca hembra Rc ISO 7-1, EN 10226-2, JIS B 0203, BS 21, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8
Cédigo 3D: Rosca hembra NPT, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8

2) Material del cuerpo de la valvula
Cddigo 37: 1.4408, microfusion
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Dimensiones

Rosca hembra DIN/Rc/NPT forma del cuerpo D (cédigo 1, 3C, 3D), tamario del actuador 1, 2, 3, 4, 5

SW?2

og’q

=) -

Tipo de conexién rosca hembra DIN (cédigo 1) ", material de microfusién (cédigo 37)?

DN NPS L LB | R Sw2 t |
10 3/8" 650 16,5 G3/8 27 11,4
15 172" 65,0 16,5 G1/2 27 15,0
20 3/4" 750 17,5 G 3/4 32 16,3
25 1" 90,0 24,0 G1 41 19,1
32 1% 1100 330 G1% 50 214
40 1%" 1200 300 G1% 55 214
50 2" 1500 400 G2 70 25,7
65 2%" 1900 46,0 G 2% 85 30,2
80 3" 220,0 50,0 G3 100 333

Tipo de conexiéon rosca hembra Rc/NPT (cédigo 3C, 3D) ", material de microfusion (cédigo 37)?
R t |

Tipo de conexion Tipo de conexion

3C 3D

15 1/2" 65,0 16,5 Rc 1/2 1/2" NPT 27 15,0 13,6
20 3/4" 75,0 17,5 Rc 3/4 3/4" NPT 32 16,3 14,1
25 1" 90,0 24,0 Rc 1 1"NPT 41 19,1 17,0
32 1%" 110,0 33,0 Rc 1% 1%" NPT 50 21,4 17,5
40 1%" 120,0 30,0 Rc 1% 1%" NPT 55 214 17,3
50 2" 150,0 40,0 Rc 2 2" NPT 70 25,7 17,8
65 2%" 190,0 46,0 Rc 2% 2%" NPT 85 30,2 23,7
80 3" 220,0 50,0 Rc 3 3" NPT 100 333 25,8

Dimensiones en mm

1) Tipo de conexion
Cddigo 1: Rosca hembra DIN ISO 228
Cédigo 3C: Rosca hembra Rc ISO 7-1, EN 10226-2, JIS B 0203, BS 21, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8
Cddigo 3D: Rosca hembra NPT, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cddigo 37: 1.4408, microfusion
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Dimensiones

Rosca hembra DIN/NPT forma del cuerpo E (cédigo 1, 3D)
t

Sw2 i

\ X7 e

t

)
LRI

LE

Tipo de conexién rosca hembra DIN/NPT (cédigo 1, 3D) ", material de microfusién (cédigo 37)?

R
Tipo de conexion
1 3D 3D
15 1/2" 30,0 30,0 27 G1/2 1/2" NPT 15,0 13,6
20 3/4" 37,5 35,0 32 G3/4 3/4" NPT 16,3 14,1
25 1" 41,0 41,0 41 G1 1" NPT 19,1 17,0
32 1%" 48,0 50,0 50 G1% 1%" NPT 214 17,5
40 1%" 55,0 50,0 55 G 1% 1%" NPT 214 17,3
50 2" 62,0 60,0 70 G2 2" NPT 25,7 17,8

Dimensiones en mm

1) Tipo de conexién
Cddigo 1: Rosca hembra DIN ISO 228
Cddigo 3D: Rosca hembra NPT, longitud entre caras ETE DIN 3202-4 serie M8

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cédigo 37: 1.4408, microfusion
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Dimensiones

Rosca macho DIN (cédigo 9), tamario del actuador 0

S

Tipo de conexién rosca macho DIN (cédigo 9) ¥, material forjado (cédigo 40)?

DN L LB R t
6 65,0 19,0 G1/4 12,0
Tipo de conexién rosca macho DIN (cédigo 9) ”, material de microfusién (cédigo 37)?
DN L LB R t |
8 65,0 19,0 G3/8 12,0
10 65,0 19,0 G1/2 12,0
15 65,0 19,0 G 3/4 12,0
Dimensiones en mm
1) Tipo de conexion
Cédigo 9: Rosca macho DIN ISO 228
2) Material del cuerpo de la valvula
Cddigo 37: 1.4408, microfusion
Codigo 40: 1.4435 (F316L), cuerpo forjado
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Dimensiones

Rosca macho DIN (cédigo 9), tamario del actuador 1, 2, 3, 4, 5

(e

A

LB

Tipo de conexién rosca macho DIN (cédigo 9) ¥, material de microfusién (cédigo 37)?

15 90,0 25,0 G3/4 12,0
20 110,0 30,0 G1 15,0
25 118,0 30,0 G1% 15,0
32 130,0 38,0 G1% 13,0
40 140,0 35,0 G 1% 13,0
50 175,0 50,0 G 2% 15,0
65 216,0 52,0 G3 15,0
80 254,0 64,0 G 3% 18,0
Dimensiones en mm
1) Tipo de conexién
Cddigo 9: Rosca macho DIN ISO 228
2) Material del cuerpo de la vélvula
Cddigo 37: 1.4408, microfusion
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Dimensiones

Brida EN (codigo 10), tamano del actuador 1, 2, 3,4, 5

ogV

oL

LB

FTF

/
N

ok
@D

Tipo de conexién brida EN (cédigo 10) ", material de microfusién (cédigo 37)?

15 1/2" 95,0 130,0 65,0 14,0 33,0 4
20 3/4" 105,0 150,0 75,0 14,0 45,0 4
25 1" 1150 160,0 85,0 14,0 44,0 4
32 1%" 140,0 180,0 100,0 18,0 51,0 4
40 1%" 150,0 200,0 110,0 18,0 52,0 4
50 2" 165,0 230,0 125,0 18,0 50,0 4
Dimensiones en mm
n = nimero de tornillos
1) Tipo de conexion
Cédigo 10: Brida EN 1092, PN 25, forma B, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1, 1ISO 5752, serie basica 1
2) Material del cuerpo de la valvula
Cddigo 37: 1.4408, microfusion
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Dimensiones

Brida longitud especial EN/ANSI (cédigo 13, 47), tamario del actuador 1, 2, 3, 4, 5
oL

og’q

@D

LB

FTF

Tipo de conexién brida longitud especial EN/ANSI (cédigo 13, 47) ", material de microfusién (cédigo 34)?
NPS @D . FTF ok | oL

Tipo de conexion Tipo de conexion Tipo de conexion
13 13 47 | 13 47
15 1/2" 95,0 89,0 210,0 65,0 60,5 14,0 157 72,0 4
20 3/4" 105,0 98,6 280,0 75,0 69,8 14,0 15,7 78,0 4
25 1" 115,0 108,0 280,0 85,0 79,2 14,0 15,7 77,0 4
32 1%" 140,0 117,3 310,0 100,0 88,9 18,0 15,7 89,0 4
40 1%" 150,0 127,0 320,0 110,0 98,6 18,0 15,7 91,0 4
50 2" 165,0 152,4 330,0 125,0 120,7 18,0 19,1 95,0 4

Dimensiones en mm

n = ndmero de tornillos

1) Tipo de conexion
Cédigo 13: Brida EN 1092, PN 25, forma B
Cédigo 47: Brida ANSI Class 150 RF

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cddigo 34: 1.4435, microfusién
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Dimensiones

Clamp DIN/ASME (cédigo 82, 86, 88), tamaiio del actuador 1, 2, 3, 4, 5

od1
@d3

LB

Tipo de conexién clamp DIN/ASME (cédigo 82, 86, 88) ”, material de microfusién (cédigo 34) ?

od1 @d3 L LB

Tipo de conexion Tipo de conexion Tipo de conexion Tipo de conexion
82 86 88 82 82 86 88 82 86 88
15 1/2" 18,1 16,0 9,40 50,5 34,0 250 | 130,0 | 130,0 | 1300 @ 47,5 47,5 47,5
20 3/4" 237 200 1575 50,5 34,0 250 | 150,0 150,0 | 1500 54,0 54,0 54,0
25 1" 29,7 260 | 22,10 50,5 50,5 50,5 | 160,0 1600 | 1600 56,0 56,0 56,0

32 1%" 384 32,0 - 64,0 50,5 - 180,0 | 180,0 - 62,0 62,0 -
40 1%" 44,3 380 | 3480 64,0 50,5 50,5 | 200,0 2000 | 2000 67,0 67,0 67,0
50 2" 56,3 50,0 47,50 775 64,0 640 | 230,0 2300 | 2300 730 73,0 73,0

Dimensiones en mm
1) Tipo de conexion
Cddigo 82: Clamp DIN 32676 serie B, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1
Cddigo 86: Clamp DIN 32676 serie A, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1
Cddigo 88: Clamp ASME BPE, para tubo ASME BPE, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1

2) Material del cuerpo de la vélvula
Cédigo 34: 1.4435, microfusion
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Dimensiones

Clamp DIN/ASME (cédigo 82, 86, 88), tamaiio del actuador 1, 2, 3, 4, 5

og’q

|
I

@d1

@d3

LB

Tipo de conexién clamp DIN/ASME (cédigo 82, 86, 88) ”, material de microfusién (cédigo C2)?
od1 od3

Tipo de conexidon Tipo de conexion
86 86
8 1/4" 10,3 - = 25,0 = = 130,0 47,5
10 3/8" 14,0 10,0 = 25,0 34,0 = 130,0 47,5
15 1/2" 18,1 16,0 9,40 50,5 34,0 25,0 130,0 47,5
20 3/4" 23,7 20,0 15,75 50,5 34,0 25,0 150,0 54,0
25 1" 29,7 26,0 22,10 50,5 50,5 50,5 160,0 56,0
32 1%" 384 32,0 - 64,0 50,5 - 180,0 62,0
40 1%" 443 38,0 34,80 64,0 50,5 50,5 200,0 67,0
50 2" 56,3 50,0 47,50 77,5 64,0 64,0 230,0 73,0
65 2%" 72,1 66,0 60,20 91,0 91,0 77,5 290,0 120,0
80 3" 84,3 81,0 72,90 106,0 106,0 91,0 310,0 119,0

Dimensiones en mm
1) Tipo de conexion
Cédigo 82: Clamp DIN 32676 serie B, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1
Cédigo 86: Clamp DIN 32676 serie A, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1
Cédigo 88: Clamp ASME BPE, para tubo ASME BPE, longitud entre bridas FTF EN 558 serie 1

2) Material del cuerpo de la valvula
Cédigo C2: 1.4435, microfusién
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Componentes de montaje

Componente

1

Accesorios

s de montaje
GEMU 1201
Indicador de posicidn eléctrico

El indicador eléctrico de posicién GEMU 1201 esta equipado con uno o dos microinterruptores mecanicos.
Un eje roscado permite ajustarlos individualmente de forma continua.

GEMU 1205

Indicador de posiciéon eléctrico ATEX

El indicador eléctrico de posicién GEMU 1205 dispone de microinterruptores electromecénicos con encap-
sulamiento a prueba de presion. Pueden indicarse dos posiciones, abierto o cerrado.

GEMU 1210

Soporte para interruptores de proximidad

EI GEMU 1210 consiste en una entrada cerrada de detectores de proximidad de acero inoxidable para dos
detectores de proximidad M8 x 1 o M12 x 1 (solo apta para el GEMU 550 y el GEMU 650). Un indicador 6p-
tico de posicion esta integrado de serie. El disefio basico no contiene detectores de proximidad.

GEMU 8500

Electrovalvula de pilotaje

La electrovalvula de pilotaje de 3/2 vias o 5/2 vias servoasistida GEMU 8500 es de accién indirecta. El
cuerpo es de aluminio. El solenoide esta revestido de plastico y puede desmontarse. La corredera de ém-
bolo cuenta con una junta elastomérica blanda.

En aplicaciones con gas (codigo de pedido funcion especial G), el tiempo de accidn para cerrar la valvula
de proceso debe ser inferiora 1 s.

Recomendacion: 850032 7M G2 142 1 C1

GEMU 1002

Volante

El GEMU 1002 es un mando manual de emergencia para actuadores lineales neumaticos de las vélvulas
de diafragma, valvulas de globo y valvulas de regulacion. Un indicador éptico de posicién esta integrado
de serie. El mando manual de emergencia no puede utilizarse como limitador de carrera de cierre.

GEMU 1101

Limitador de carrera de apertura

Gracias a los limitadores de carrera de apertura, los actuadores lineales neumaticos de valvulas de mari-
posa, vélvulas de bola, valvulas de diafragma y vélvulas de globo GEMU no se abren completamente. De
esta manera se limita el flujo maximo de una valvula. El limitador de carrera de apertura puede elegirse op-
cionalmente con volante, mirilla, indicador de posicién o mando manual de emergencia.
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GEMU 1104

Limitador de carrera con volante

EI GEMU 1104 es un limitador de carrera mecéanico con volante para actuadores lineales accionados neu-
maticamente.

GEMU 1106

Limitador de carrera de apertura y de cierre

El limitador de carrera de apertura y carrera de cierre GEMU 1106 limita tanto la apertura como el cierre de
una valvula para especificar asi un flujo minimo y maximo. Esta disponible cony sin tapén protector de
acero inoxidable o plastico.

GEMU 1108

Limitador de carrera de cierre

EI GEMU 1108 es un limitador de carrera de cierre mecénico con indicador dptico de posicién integrado y
mirilla para actuadores lineales accionados neumaticamente. Se utiliza cuando valvulas de apertura/cierre
no se deben cerrar completamente y debe garantizarse un flujo minimo.

GEMU 1110

Limitador de carrera

EI GEMU 1110 es un limitador de carrera mecénico con mirilla para actuadores lineales accionados neu-
maticamente.

GEMU 1151

Limitador de carrera de apertura

EI GEMU 1151 es un limitador mecénico de carrera de apertura para actuadores lineales accionados neu-
maticamente. Un indicador 6ptico de posicion esta integrado de serie.

GEMU 1152

Limitador de carrera

El GEMU 1152 es un limitador de carrera mecéanico para actuadores lineales accionados neumaticamente.
Un indicador 6ptico de posicion esta integrado de serie.

GEMU 1161

Limitador de carrera

EI GEMU 1161 es un limitador de carrera mecénico con mirilla para actuadores lineales accionados neu-
maticamente. Un indicador 6ptico de posicion esta integrado de serie.

GEMU 550
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